PULSAR
ROBOTIK

URUN

ENDUSTRIYEL ROBOTLAR
OTOMASYON COZUMLER



SIRKET
PROFIL

Pulsar Sirketler Grubu blnyesinde yer alan Pulsar Robotik, endustriyel sektorde otomasyon ve robotik sistemler ile
problemlere, verimliligi yiksek, fonksiyonel ¢cozimler Gretmektedir.

Otomotiv, savunma sanayi, beyaz esya, medikal, gida gibi birbirlerinden farkli sektorlerde otomasyon ve robotik sistemler
ile verimliligin artisi, Grln kalitesinin yUkseltilmesi icin ¢cozUmler dreten; hizli ve esnek Uretim saglanarak maliyetlerin
azaltilmasina yonelik ileri teknoloji Urtinler ve projeler sunan Pulsar Robotik, en yeni teknolojleri kullanirken, ayni zamanda
bu teknolojileri gelistirmek icin calismaktadir.

Pulsar Robotik, uzun vyillarin verdigi tecribe ve iyi yetismis teknik ekibi ile musterilerine anahtar teslimi otomasyon
cozimleri sunmaktadir.

e Parca Tasima (Pick & Place) Sistemleri
e Uriin Transfer ve Gruplamalari
e Kimyasal Dozajlama Sistemleri
e Paketleme ve Kutulama Sistemleri
e Mekanik Montaj Sistemleri
e Robot El (EOAT) Tasarimi
Uzerinde calistigimiz ve deneyim kazandi§imiz konulardir.
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HAREKET

TEKNOLOJILERI

Lineer modiiller, tek baslarina ya da coklu olarak kullanilarak kartezyen sistemleri olusturan hareket elemanlaridir.
220 VAC Servo Motor, Incremental/Absolute Encoder, yatak mekanizmasi ve kontrol Unitesi ile komple bir bittin halinde, calismaya

hazir olarak sunulurlar.

ISB Modiiller

2500 mm max. uzanim
—_—
Yik: 120 kg (yatay), 40 kg (dikey)
Hiz: 2400 mm/s max
Hassasiyet: £ 0,01 mm

NS Modiiller

3000 mm max. uzanim
—_—
Yuk: 80 kg (yatay)
Hiz: 2400 mm/s max
Hassasiyet: £ 0,01 mm

IF Modidiller

2500 mm max uzanim
—_—
Yuk: 40 kg (yatay)
Hiz: 1750 mm/s max
Hassasiyet: £ 0,08 mm

N —t
\
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LSA Lineer Servo Moddller

4000 mm max. uzanim
—_—
Yuk: 120 kg (yatay)
Hiz: 2500 mm/s max
Hassasiyet: £ 0,005 mm

ISC(P)A3 U Eksenli
Kartezyen Sistemler

Max. 2500 x 1200 x 600 mm ¢al. alani
—_—
Yuk: 19 kg (yatay)
Hiz: 2000 mm/s max
Hassasiyet: + 0,02 mm

N\

Servo Motor

Bilyali Vida

. .
FS Moddiller IS(P)WA - Su Korumali ISC(P)A2 iki Eksenli
ISDB-ISDA Toz Korumali Kartezyen Sistemler
ISDBCR-ISDACR
Temiz Oda Uyumlu
2500 mm max. uzanim 2500 mm max uzanim Max. 2500 x 1200 mm cal. alani
— — —
Yik: 30 kg (yatay) Yik: 150 kg (yatay) Yik: 50 kg (yatay)
Hiz: 1.500 mm/s max Hiz: 2000 mm/s max Hiz: 2000 mm/s max
Hassasiyet: £ 0,08 mm Hassasiyet: £ 0,01 mm Hassasiyet: £ 0,02 mm
< y " y
|
® Aliminyum/celik govde
e Entegre 60W-1000W 220V AC Servo Motor
e Entegre Absolute/Incremental encoder
e 3m/shiz, 3G ivme
e +0.005mm hassasiyet
® 8eksenli kontrol Unitesi
e 128 program, 53332 pozisyon hafizasi
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HAREKET
TEKNOLOJILERI

Elektromekanik Aktuatorler

ROBO

-é CVYLINDER

Elektromekanik akttatorler, elektrik motoru ile calisan yeni nesil dogrusal hareket elemanlaridir. Pozisyonlama hassasiyetinin yiksekligi,
dislk eneriji sarfiyat, pnomatik ve hidrolik silindirler karsisinda gosterdigi Ustinliklerin basinda gelmektedir. Elektromekanik aktiatorler,
isletme ve bakim maliyetlerinin en disik oldugu dogrusal hareket elemanlaridir.

|| Avantajlar |

+ 0,005 mm pozisyon hassasiyetiyle 512 noktada pozisyonlanabilme ozelligi;.

«Pause (Hold)» ozelligi ile, dijital sinyalle hareketi duraklatabilme ve kaldigi yerden devam edebilme;

«Hiz Kontrol» 6zelligi ile her noktaya farkli hizda ilerleyebilme, sabit hizi siirdirebilme ya da hareket halinde hiz degisikligi yapabilme;
«ivme Kontrol» ozelligi ile “Ani Kalkis & Durus/Yumusak Kalkis & Durus” yapabilme;

«Adim Hareketi» 6zelligi ile kullanicinin belirledigi araliklarla dur/kalk yapabilme;

«Bas ve Dur (Push & Hold)» 6zelligi ile sabit kuvvette devamli sikistirma/itme yapabilme;

«Zone Ciktisi» 6zelligi ile sensor olmaksizin istenilen nokta yada araliklarda disariya sinyal verme dzelligi verebilme.

! Piston Tipi Kizak Tipi Tabla / Kol Tipi Gripper Tip / Rotatif

Uzanim: 25 mm-800 mm Uzanim: 1100 mm max Uzanim: 25 mm-390 mm Uzanim: 8 mm-200 mm
[ > o > o > o >
Yuk: 500 kg (yatay), 300 kg (dikey) Yuk: 80 kg (yatay), 55 kg (dikey) Yuk: 30 kg (yatay), 24 kg (dikey) 200 N (stkma kuvveti), 8,6 Nm Tork
Hiz: 1.220 mm/s max. Hiz: 1.800 mm/s max. Hiz: 1.120 mm/s Hiz: 100 mm/s - 600°/s
Hassasiyet: +0,01 mm Hassasiyet: 0,005 mm Hassasiyet: £0,01 mm Hassasiyet: +0,01mm/+0,01°
\ &\ VAN '\
Temiz Oda Tipi IP Sinifi ) Mini Tip Lineer Servo

Toz Korumali-Su Korumali

s
T

Uzanim: 8 mm-1100 mm Uzanim: 8 mm-800 mm Uzanim: 25 mm-75 mm Uzanim: 25 mm-288 mm
O > o > o > o >
Yik: 80 kg (yatay), 25 kg (dikey) Yik: 300 kg (yatay),150 kg (dikey) Yik: 6 kg (yatay), 1,5 kg (dikey) Yuk: 3.2 kg (yatay), 0.4 kg (dikey)
Hiz: 1.800 mm/s Hiz: 1.200 mm/s Hiz: 300 mm/s Hiz: 1.600 mm/s
Hassasiyet: 0,01 mm Hassasiyet: £0,01 mm Hassasiyet: 0,02 mm Hassasiyet: £0,01 mm

\ y AN VAN VAN y
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Sonsuz Secenek: 24V/220V, Servo/Pulse e

H A R E K ET motor secenekleri
Artimli/Mutlak encoder secenegi

Cok sayida disli adimi segenegi

TEKNOLOJILER]

Tiimlesik Motor Opsiyonu: Direkt motor disli
baglantisi, sinirli alanlar icin daha kisa aktiator

Baglanti braketi

uzunluguna olanak saglar. Ayrica direkt baglanti

sayesinde Robocyliner cok daha sessizdir. Piston Tipi Akiitatérler: Pnomatik

silindirler gibi monte edilirler. 800
mm/sn hizi ve 500 mm uzanimlarda
pnomatik silindirlerin sunamadigi akic
hareketi saglarlar. Herhangi bir noktada
hassas pozisyonlanma dzelligi ile tek
bir otomasyon hattinda ¢ok sayida farkl
Uretime imkan saglarlar.

Arka Dirsek Baglanti Kaplinli Motor Opsiyonu: Hizli ve kolay . .
motor blogu degisimleri, durus zamaninizi | Baglanti braketi
Mafsal Baglant: en aza indirerek kayiplarinizi azaltir. Ters Motor Ozelligi: Ayni performansla

Kolay Programlama: Hizlanma ve

yavaslama ivmeleri birbirinden bagimsiz
olarak ayarlanabildiginden hasar ve hata
orani dnemli dlclide duser.

calisma alanini en verimli sekilde
kullanmanizi saglar.

Kilavuz Raylar: Dayanikli dahili kilavuz
raylar olusan momentleri dengeler.
Uygulamaniza 6zel cok eksenli kartezyen
sistemlerin olusturulmasina olanak saglar.

Arka Dirsek
Baglanti

%a Kuvveti: Robocylinder trinleri ile 19.600N (2 ton)
kuvvete kadar basma ve itme islerini 0.01 mm hassasiyette

gergeklestirebilirsiniz. Mekanik veya hidrolik preslerle mimkin
olmayan cok hassas kuvvet ayarlari yapabilirsiniz.

Paslanmaz Celik Toz Band::

Partikilleri disarida tutarak Grin
performansinin ve verimliliginin
kaliciligini saglar.

Bilyali Disli Yaglama Sistemi: Uriin calisma
siresince bakim yapilmaksizin optimum
performansi elde etmek icin AQ Seal daimi
olarak kritik noktalara hassas bir sekilde
yaglayici uygular.

Kizak Tipi Akiitatérler: 1800 mm/sn ve 1200 Eksenler:

: = " & . 8 eksene kadar
mm uzanimlari ile kizak tipi robocylindirler, . Giivenlik: Kontrol
uygulamalariniz igin en verimli ¢zimu sunarlar. SEL tipi Kontrol Uniteleri Guvenlik kategorisi 4 cnto

CE/ANSI)

CON tipi Pozisyonlama Uniteleri

Eksenler i 4
fFyen Tyada2eksen | ) Kullamm: L.
am— kontrol Birkag dakika icinde e W
Tek eksen kontrol — | uygulamaniz icin . 5 +
) 1 'l g | gerekliverileri R i Toplamda
Ekonomik | ! # | girerek calismaya f: i & 24L00W
Pnomatikten Network V. baslayabilirsiniz. :
Robocylinder'e en hizli Profibus, Devicenet, i B
transfer cc-Link, vb. birgok 8%
512 noktada protokolu destekler. ) 2
pozisyonlama—— :Eme_l_'quafyon:k Pozisyonlama:
iletigim: d gualimid 6o 53332 farkli noktada
Haberlesme - eksen hareketi ) :
T 1 Tek bir kontrol 3 e pozisyonlama imkani
protokolleri ile tam—— iinitesi. eksen ile uzaysal egriler
uyumlu | harekevtlerini kontrol gizeoilipic il
) ) edebilirsiniz.
Birkac dakikada J ederkenaynianda
kullanima hazir— 3 dis cihazlarla iletigimi
4 de saglar.
Pnématik Silindir Robocylinder®
Pozisyonlama hassasiyeti kabadir. Pozisyonlama hassasiyeti +0,005 mm/dir.
Baski kuvvetli limitli, hassas kuvvet kontrolli imkansizdr. 5 tona kadar, kuvvet kontrolli baski uygulanabilir.
Cok fazla dis ekipmana ihtiyag duyarlar. (Regulator, hiz sabitleyici, selenoid, Kompakt bir yapiya sahiptirler. Kablosu ve pozisyonlama tUnitesi disinda herhangi bir
sok emici, sensor, vs.) dis ekipman ihtiyact yoktur.
Pndmatik sistemlerin verimliligi %20-%40 civarindadr. Enerji verimliligi %95 civandir.

Sik bakim ve parca degisikligi gerekir. Ekipman sayisi sebebiyle anza yuzdesi 5000 km boyunca bakim gerektirmeden ¢alsirlar. Bakim sadece 2 dakika surer ve
yuksektir. parca degisimi gerektirmez.

0.1 mm/sn araliklarda hiz ayan yapilabilir. Hiz, yol boyunca sabit kalir. Analog olarak

Hiz stabil degildir; cevre sartlanndan, basingtaki oynamalardan, vs. etkilenir. daimi hiz kontroli: yaptigindan, hata olastigt yoktur.

e lemiieli il eErEin, Hiz parametresinde oldugu gibi kalkis ve durus ivmeleri (rampa) sayisal olarak

ayarlanabilir.
Dusuk hizlarda kararsiz hareket sergilerler. En dustik hizda dahi sabit ve kararh hiz profili sunarlar.
Sadece basta ve sonda durmak igin tasarlannuslardir. Durma noktasin 50.000'den fazla pozisyon hafizasi ile herhangi bir mekanik ayar gereksinimi olmadan
degistirmek icin mekanik ayar yapma gereksinimi vardir. Uglincli bir noktada  istenilen her noktada hassasiyette pozisyonlama yapabilir. Geri bildirim i¢in higbir
hassas olarak durdurmak imkansizdir. sekilde sensor, vs. gerektirmez.

I1A1



HAREKET
TEKNOLOJILERI

Maksimum yiik kapasitesi : 100 kg

Maksimum ivme :3.2G
Maksimum hiz : 2500 mm/s
Maksimum eksen sayisi  : 8 eksen
Maksimum uzanim : 2.600 mm

Pozisyon tekrarlanabilirligi : £0,005 mm

Kontrol iinitesi : Interpolatif hareket
destegi sadlar, tim eksenler ayni anda kontrol
edilebilir.

Programlanabilirlik :  Kontrol  Unitesi

icerisine program yazilabilir ve bir PLC'ye ihtiyac
duymadan operasyonlari yonetebilir.

||| Genis Haberlesme Destegi |
: Dem
i%g ® Emem
CCLink CompoNer>>

EtherCAT fooos

|| Ornek Uygulamalar |

« Kimyasal Dozajlama +  Montaj
« Tasima, Yerlestirme ve Dizme « Vidalama
Sistemleri

«  Gorintd Isleme Sistemleri

« Paketleme . ,
«  Omur/Dayanim Testleri

I1A1



HAREKET
TEKNOLOJILERI

| SMAC Moving Coil Aktatérler

SMAC aktuatorler, moving-coil teknolojisine dayanan, benzersiz hassasiyetle pozisyon, hiz ve kuvvet programlamasina izin veren
lineer ve rotatif Grinlerdir.

Mikron-alti pozisyon hassasiyetinde cok yiksek ya da cok dislk hizlarda calisabilirler. Bu sayede, pozisyonlama, olcim, kalite
kontrol, 6mdr testi ve parca tasima gibi uygulamalarda mikemmel ¢c6zim sunarlar. Pozisyon, hiz ve kuvvet bilgilerini geri besleme
ozelligi vardir ve bu verileri ayrica grafik olarak sunulur.

Benzersiz Soft-Landing 6zelligi sayesinde en ylksek hizlarda dahi parcaya yumusak temas saglayabilir.

Silindirik Lineer Aktlatorler Lineer / Rotatif Lineer Kizak Tipi k Tutucular XY Hassas Tablalar\
Aktuatorler Aktuatorler Aktuatorler

.

Rotatif hareket icin servo motor

Rotatif hareketin sifirlama noktasi

Konnektor

Miknatislar
Vakum baglantisi
(opsiyon)

Moving Coil
Vakum hortumu
(opsiyon)

Orta kutup
Moving Coil Esnek kablo
Neodmiyum

miknatis grubu Cam skala

Lineer Encoder

Encoder

Rotary sifir

T Lineer yatak
sensori

Hassas islenmis

. govde BEE
| Piston

- Vida ve Dis Testleri «  Sise Dolum Uygulamalari

«  Omir Testi «  SMD Dizici Sistemleri

«  Buton Testi «  Ebat Kontroll

«  Hattan Uriin Cikarma «  Parca Besleme



HAREKET
TEKNOLOJILERI

Scara Robotlar

Scara robotlar, montaj, Grlin tasima, paketleme, vidalama, kimyasal dozajlama
ve diger bir cok yiiksek hiz ve hassasiyet gerektiren uygulamada sikca kullanilr.

Mekanik yapilari sebebiyle, oturum alanlari cok kigtik olmasina ragmen cok
genis calisma alanina sahiptir.

Robot eline ulastirilmasi gereken hava hortumlari ve elektrik/sinyalizasyon
kablolari, robot govdesi icinde bulunan entegre hatlar kullanilabildiginden
ortamda herhangi bir kirlilik yaratmazlar.

“Interference Check Zone" 6zellikleri sayesinde calisma alaniicerisinde glvenli
bolgeler yaratilabilir. Bu bolgelerde robot yavaslatilabilecegi gibi, bolgeye 6zel
fonksiyonlarda tanimlanabilir.

Z ekseninde kuvvet kontrollu baski 6zelligi sayesinde siki gecme ve montaj
islemlerinde rahatlikla kullanilabilir.

Uzanim : 120 mm-1200 mm
Kapasite : 50 kg max

Hiz :8.300 mm/s max
Tur Suresi :0.28 sn min

Poz. H iyeti :+0.01
NG e || Kullanim Alanlari

Mekanik Montaj, Dizme, Yerlestirme, Tasima,
Paketleme, Kimyasal Dozajlama, Delme,
Kesme, Yapistirma, Kalite Kontrol, Olciim,
Test islemleri, Yilkleme & Bosaltma

Interference Check Zone

S|
D ¢ 4 Calismaalaninda 10 farkl
i bélge tanimlanarak bu
4k .. .
w4 bolgelerde yapilan islemler
\ ozellestirilebilir.
J LY
D Z Axis Push Fonksiyonu
> Z ekseninde kuvvet kontrolli

baski ozelligi sayesinde montaj
! ve siki gecme uygulamalarinda
Eil rahatlikla kullanilabilir.

2\ 3D Rota izleme
il . YUksek hizli CPU ve stabil robot
E kontrlksiyonu sayesinde 3

boyutta hassas ve hizli rota

'A ' b takibi yapilabilir.




HAREKET
TEKNOLOJILERI

l Masalstu Robotlar

Hassasiyet +0.005

Tip Konsol Tipi / Képru Tipi
Eksen Sayisi 2 eksen / 3 eksen / 4 eksen
Calisma Alani 200x200 mm - 500x500 mm
Nokta Sayisi 30.000

Program Sayisi 256

Maksimum Hiz 1.200 mm/s

Masaustl robotlar, kompakt, 2/3/4 eksenli kartezyen sistemleridir. Kontrol
Uniteleri govde icindedir. Fise takilip calismaya hazir Grlnlerdir. Hafif olduklarindan
gerektiginde rahatlikla tasinabilirler.

Tek parca aliminyum profil gvdesi sayesinde stabillerdir ve titresim olusturmazlar.
Yiksek hassasiyetli bilyali vida ve servo kontrol sistemi sayesinde pozisyonlama
hassasiyeti yiksektir.

Ekonomiktirler ve dzellikle kimyasal dozajlama, vidalama, kesme/delme, lehimleme, kaplama, goriintl isleme gibi uygulamalarda sikca
kullanilirlar.

Servo motorlu ve Pulse motorlu masausti robot modelleri mevcuttur.

Standart olarak gelen Battery-less Absolute Encoder sayesinde, cihazi kapatsaniz, akim kesilse ya da uzun sure kullanilmasa dahi
kaldigi pozisyonu hatirlar, sifirlama gerektirmez.

Kopra Tipi

2-axis Specification

Konsol Tipi

2-axis Specification 3-axis Specification 4-axis Specification

I1A]



| Ornek Uygulamalar

Cift Komponentli
Kimyasal Dozajlama

Dolum
Uygulamalari

4 Eksenli
Su Jeti

HAREKET
TEKNOLOJILERI

Kablo Sarma
Uygulamasi

Hassas
Kimyasal Dozajlama

Hassas Uriin
Sekillendirme

LED Giig
Kantroli

Vidalama
Uygulamalari

Paketleme - Dizme
Uygulamalari

Kablo Kuvvet
Kontroli

CNC Merkezine
Uriin Besleme

O )

Uriin Uzaktan Kumanda
Pozisyonlama Butonlarinin Kontrolii

/

Cift Kizakli Tek Eksenle
Metal isleme ve Kalite Kontrol

Kompleks Montaj
Uygulamalari

Pozisyonlama ve Montaj
Uygulamasi

/




Uv
TEKNOLOJISI

. UV Ekipmanlar

UVAHAND UVASPOT Noktasal UV LED UV UV Kirleme
Uniteler Uniteler Uniteler Uniteler Odalari

UV Lambalar Glines Simiilasyon UV Baski Kurutma UV Olciim
Odalart Sistemleri Cihazlan

Panasonic.

%Pﬁ'ﬂe
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SERVO
PRESLER

Servo presler, tamamen servo motor tahriki ile calisan montaj presleridir. Gévdesinde entegre halde bulunan yik hiicresi ile %1 kuvvet
hassasiyeti ile presleme islemi gerceklestirilmesine olanak saglar. Pozisyon + 0.01 mm'dir. Tim islem boyunca, kuvvet yol grafigi dokima
alinir ve istenildigi takdirde bu grafik veritabanina aktarilabilir. Belirlenen on kriterler sayesinde presleme aninda kalite kontrol yapilarak
son Urtnln tim kalite sartlarina uygunlugu garanti altina alinir. Sessizdir ve temizdir.

i?

Siki Gegcme Kuvvet

Duraksama
olmaksizin tim

gecme graﬁginin :|:: Yoll(_mm')_ _ =
izlenebilmesi g )

(kN) ﬂ
e

Montaj

Mikron seviyesinde
hassas
pozisyonlama

Kuvvet (kN) n

Percinleme

Onceden ayarlanmis
kuvvetle hassas ‘
percinleme. -

I1A]

PROMESS

Sekillendirme

her seferinde ayni
kuvvetle ayni derinlikte
sekillendirme.

Kuvvet (kN)
Parca kalinligi algilanarak |-+

Test Sistemleri

Kuvvet (kN)

Her pozisyonda karsl

Delme

Tum delme slrecinde

Kuvvet (kN)

hassas kuvvet kontrold |- 1__ =

kuvvetin 6l¢imu ve = ___;.._.- == n
grafik ekrana dokima. E
Yol (mm)

I 11

Yol (mm)

Derin Cekme Kuwvet (kN)

ile Uretim esnasinda o o s =2 7 =
kalite kontrol. Q

Cok hassas e i

pozisyonlama ve kuvvet |

kontroll sayesinde ¢
sorunsuz Uretim.

Yol (mm)

Karsi kuvvetler olctlerek

amagclanan bukim

Bikme Kuvvet (kN) n

agisina maksimum Yol (mm)

uygunluk.




SERVO
PRESLER

|| Avantajlari

e 0.1-50 ton arasi baski kuvveti

® 1000 mm maksimum uzanim
® %] kuvvet hassasiyeti

e +0.01 mm pozisyon hassasiyeti
® 1700 mm/s maksimum hiz

® Preslemesirasinda(yaklasma,presleme,bekleme,cekilme),
hiz ve ivme kontroll yaparak toplam cevrim siresini kisaltir.

e Presleme aninda “kalite kontrol” ve “montaj kontrolu” yapar.
Hatali parga Uretimini engeller.

e Loglar (Uretim kayitlar) olusturur.
e Cokazbakim gerektirirler, bakim slresi cok kisadir.

e Enaz 12 milyon cevrim omrine sahiptir.

[ Yazim |

_ Motor baglantisi

-

Encoder baglantisi

Yaklasim sensori baglantisi

Kontrol
Unitesi

FromEsS

Yik hicresi baglantisi

—

Servo Pres Yiik hiicresi

Amplifikatord

Standart PC

(" ADIM 1
Sifirlama

Baski Kuvveti (kN)

ADIM 2 ADIM 3 )
Presleme+Utlleme Donus

111s

Kalite&Montaj Kontrol Grafigi

Yaklasma

80.000

90.000 100.000

Pozisyon (mm)

proMess | JA T



DOZAJLAMA
TEKNOLOJISI

l Dozajlama Uniteleri

Dozajlama uniteleri, kimyasallarin hassas ve kontrolld bir sekilde uygulanmalarini saglayan ekipmanlardir. Yapistiricilar, epoksiler, gresler,
isaretleme miurekkepleri, silikonlar ve diger kimyasallarin dozajlanmasinda kullanilirlar.

Ozellikleri;

e Elektro pnomatik kontrol

® Programlanabilir dozajlama slresi

® 10 adet program hafizasi

® Max. 7 bar basing

® Ardisik olarak farkli programlari calistirabilme

e Ogrenme modu

® Ayarlanabilir vakum (suck-back) ozelligi

® Birden fazla valf cikisi

|| Silikon & Gres Pompalari

Tasinmasi zor, ylksek viskoziteli gres
ya da silikonun valf gruplarina iletilmesi
icin kullanilan ylksek basincli pompa
Uniteleridir.

200 litreye kadar hacimli kaplardan,
1:5 - 1:60 oranlar arasinda bir basingla
akiskanidozajlama valflerine pompalarlar.

///A Techc!n
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l Dozajlama Valfleri

Volumetrik

Mini Spool
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DOZAJLAMA
TEKNOLOJISI

.l Volumetrik Dozajlama Valfleri

Volumetrik valfler, zamana bagli degil,
direkt olarak hacimsel dozajlama
yaparlar. Bu sayede her seferinde
uygulanan kimyasal miktari ayni
olur. Ayrica, motor kontrol sistemi
sayesinde  dozajlama  bittiginde
kimyasalin damlamasi engellenir.

|| Mikroshot Valfler |

///A Techc!n
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DOZAJLAMA
TEKNOLOJISI

l Sarf Malzemeler

Barel Tabancasi Kartus Tabancasi Kartus Haznesi Basing Tanki
Barel Plug Barel Adaptori Valf Yedek Parcalari
o -
| i
- o
SN

, &

Paslanmaz Celik Uglu Egik Uclu igne Serisi Teflon Kanilli Polietilen igne Serisi

igne Serisi Celik Uclu igne Serisi

Epoksi Bjrlesimli
Celik Uclu Igne Serisi

Renk i¢ Cap (ing) ic Cap (mm)\
(@ Koyu Yesil 0.063 1.600
\ a Amber 0,054 1371
R Yesil 0033 0838
\ ‘\ Pembe 0.024 0610
' Mor 0,020 0508
Mavi 0016 0.406
Turuncu 0.013 0.330
Kirmizi 0.010 0.254
Firca Uclu igne Serisi Mekanik Kanistirict Ug 27 Seffaf 0008 0.203
30 Eflatun 0.006 0.152
/ H % 32 Sari 0.004 0.102

Teschc!n A{//A
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GORUNTU ISLEME
ideas for life ‘ TEKNOLOJIS

Panasonic.
l Gorinti Isleme Sistemleri

Panasonic gortint isleme sistemleri ile elde edilen gorintiler, istenilen amaca yonelik olarak sistem yazilimlari ile islenerek
degerlendirilirler.

Goriintii isleme Sistemi ile Ne Yapilabilir?

Siniflama

Sayma

Kalite Kontrol

Nesne Yakalama & Takip etme

Eksik & Hatali Parca Bulma - Ayiklama
Montaj Hatalarinin Bulunmasi

Olcme (uzunluk, yiikseklik, cap, alan, hacim)
Robot Yonlendirme

Barkod - Karekod (1D, 2D) Okuma

Karakter Algilama (OCR ve OCV)

" || Panasonic Uriin Serisi

| PV200 IMAGECHECKER | | PV500 IMAGECHECKER SERISI | | Kameralar | Keypad

SERISI 0.3MP renkli kamera 2MP renkli kamera
(Quad-speed) ANPVC2260
ANPVC2040

3m
0.3MP Gri skalali kamera ZMPEHE,I\‘/%T'ZI?%’“NB ANPVPO3
[2 kameral [2 kameral [4 kameral] (Quad-speed) 4MP Gri skalali kamera 10m
ANPV0202ADP ANPV0502ADP ANPV0504ADP ANPVC1040 ANPVC1470 ANPVP10
0.3MP Lensler u |
f=6 f=8.5 f=16 f=16 f=25 f=25 =50 =50
ANB842NL ANB843L ANBB845NL ANMB88161 ANB846NL ANM88251 ANBS847L ANMB88501
| 2MP - 4MP Lensler | Adapter Halkalari | | LED Aydinlatma Sistemleri |

oS - M °S°

f=16 =25 f=50 5mmx1 ring 40,20,10,5,1,0.5mmx1 ring

ANPVL162 ANPVL252 ANPVL502 ANBB84805 ANBB848

Panasonic. n (@ SENSOPART



GORUNTU ISLEME
TEKNOLOUIS]

- Goruntu Sensoru - Checker

Camera + Software = Vision!

Kompakt ve saglam bir govdeye monte edilmis gtcli ve akilli bir goriintl sensort - VISOR

(I SENSOPART

Entegre aydinlatma secenekleri, govde ile timlesik ya da ayri secilebilen lens, entegre sinyalizasyon, haberlesme secenekleri, dijital

giris/cikis moduilleri ile komple bir Gorintl isleme Sistemni.

| VISOR Uriin Gruplar |

VISOR Object Sensor VISOR Code Reader VISOR Color Sensor VISOR Solar Sensor

Urtin bulma, sayma ve siniflan-
dirma uygulamalari icin gorin-
tU sensord.

Standart Versiyon: 8 program,
her program altinda 32 islem

Advanced Versiyon: 255 prog-
ram, her program altinda 255
islem

Montaj

Kuyruklu baglanti tasarimi
sayesinde esnek ve kolay

montaj |

1D/2D kod okuma uygulama-
lart icin gorlntl sensord.

Standart Versiyon: Her bir
okumada 8 adete kadar islem

Professional Versiyon: OCR
(yazi okuma ve degerlendir-
me) o6zelligi, megapixel ¢ozi-
nurldk, pozisyon takibi, farkl
kod tiplerini tek okuma altinda
degerlendirme

Haberlesme
Entegre haberlesme protokolleri

« Ethernet
Ethernet I/P

« RS232 / RS485
- Dijital /0
« ProfiNet

Lens

Renk ayrimi gerektiren Urln
bulma, sayma ve siniflandir-
ma uygulamalart icin gorintd
sensoruy.

Standart Versiyon: 8 prog-
ram, her program altinda 32
islem

Advanced Versiyon: 255
program, her program altinda
255 islem

Govde

Glnes paneli Uretimi icin 6zel
olarak gelistirilmis  gorintu
sensoruy.

Standart Versiyon: Solar hiic-
relerde pozisyon ve kirik arama
uygulamalari

Advanced Versiyon: Ek olarak
olcim uygulamalari

Entegre islemci ve sinyalizasyon,

titresime dayanikli IP67 gévde

tasarimi

Aydinlatma

Beyaz

Kirmizi

InfraRed
« Ultraviole

Entegre ya da C-mount
lens secenekleri

(® SENSOPART

Govdeye entegre led aydinlatma

Panasonic.



l Ornek Uygulamalar

Arag sigortalarinda bulunan kontaklarin
ve direng ayaklarinin Uretim sirasinda
%100 kontrolu

GORUNTU ISLEME

Konveyorde akan pargalarin
ylzeylerinde bulunan cizik ve izlerin
boyutlarina gore siniflandirilmasi

P

Medikal Grlin Gizerine
basilmis data-matrix
kodlarin okunmasi

Metal parca
tzerine lazer ile yazilmis 2D
kodun okunmasi

-

Plastik parca
tzerine lazer ile yazilmis
2D kodun okunmasi

Konnektore basilan kablolarin
kalinlik, renk ve adetlerinin
bir kerede kontrolu

Panasonic. | (@ SENSOPART

Uriin Gizerindeki tiim uzunluklarin
olctimii ve kalite kontrol ciktisi
olusturulmasi

Gri skalali fotograf ile ortaya
cikarilamayan detaylarin renkli
kamera ile tespiti

TEKNOLOJISI

IML/IMD proseslerinde, etiketin
yapisma bosluklarinin Caliper
fonksiyonu kullanilarak élctlmesi

Harf ve sayilardan olusan
yazinin farkli ylizeylerden
okunmasi

Cok dustik
kontrast farklarinda dahi varlik
yokluk ve pozisyon kontrolu




GORUNTU ISLEME
TEKNOLOJISI

. Ornek Uygulamalar

Konnektor
delik
kontrold

konumlarinin
kontroli

Paket ici
eksik drtin
kontrold

Role kontaklari arasindaki
mesafenin uygunlugunun
olcimii

Konnektor
pin
kontrold

Doldurulmaya hazir siselerde
catlak, capak ve yabanci madde

kontroll

Mikro Elektronik
parcalarin boyut ve
yerlesim kontroli

Parca iistiinde
eksik civata
kontroli

Ters/diz
urdn
kontroll

Rulo Uzerinde
delik & yabanci
Urdn kontrold

Uriin

boyut & ebat

kontroli

sizdirmazlik contasi
kontroll

Parcalarin dogru konumda
beslenmesi
kontrold

Uriinlerin dogru
hizalanmasi
kontrolii

(® SENSOPART

Uriin Gsttinde

pipet
kontrolii

Paketleme yapacak
robota pozisyon verileri
gonderme

Panasonic.



l Ornek Uygulamalar

Ambalaj lizeri yazilarin
okunup, onveri ile
karsilastirilmasi

Renk kodlarina gore
arag tiplerinin
ayristirilmasi

GORUNTU ISLEME
TEKNOLOJISI

Sise/flakon icerisinde
SIVI seviye
tespiti

Elektronik
kart Gzerinde komponent
kontrolii

l Sensopart Multishot

Cam Uzeri laminasyonun
pozisyon dogruluk
kontrolii

Belirli bolgelerde
kimyasal varlik-yokluk
kontrolii

Standart Aydinlatma

Plastik enjeksiyon
Uzerinden
kalite kontrol

Markalama
varlik-yokluk ve icerik
kontrold

Multishot

Metal Uzerindeki markalama, 2D code, kredi karti Uzerindeki yazilar gibi girintili ya da cikintili objelerin standart gortintt isleme metodlari
ile algilanmasi zordur. Bu sorunun ¢6zimu Sensopart VISOR ve yeni Multishot fonksiyonudur.

Yapilacak uygulamaya gore, multishot icin 6zel aydinlatma kullanilabilecegi gibi, VISOR'in kendi Gzerindeki aydinlatma dahi Multishot

fonksiyonu ile kullanilabilir.

Paketleme sektoriinde cokca karsilasilan arka ylzey renk degisimi Multishot ile sorun olmaktan tamamen cikar. Multishot, sadece
yukseklik farkina gore islem yapar.

Panasonic.

(B SENSOPART



MIKSERLER

6706
IVME ILE |

l Santriftij Mikserler

Geleneksel karistirma teknikleri olan bicakli mikserler, bilyali mikserler ve titresimli mikserlerin istenilen karisim kalitesini
veremedigi noktalarda, yeni nesil karistirma teknigini kullanan “Thinky Santriftj Mikser” kesin ¢ozimdur. THINKY mikser,
karistirilacak malzemeleri kendi ekseni etrafinda dondurtrken, ayni zamanda bir merkez etrafinda yoriingesel devir hareketi de
yaparak 670 G'ye varan ivmeler ile merkezkag etkisi yaratir ve kusursuz karisimlar yapar.

é : )

Devir

1 seiter

e Mikron alti seviyede homojenite

o 1.000.000 cps gibi katiya yakin yiksek vizkositeli Grlnleri karistirabilme
e 670 G'ye varan ivme

® 2200 rpm’e kadar ayarlanabilen donus hizi

o Max. 20 L karistirma kapasitesi

o Vakum 6zelligi ile hava kabarciklarinin giderilmesi

o Temizlik gerektirmeyen bicaksiz karistirma

® Konvansiyonel sistemlere gore cok kisa sirede karisim hazirlama
e Programlanabilme &zelligi

® Deaeration ozelligi
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